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15- Las partes de una maquina son  

 

1.  Elemento motriz:  
2.  Mecanismo:. 
3.  Mecanismos de transmisión del movimiento. 
4.  Mecanismos de transformación del movimiento. 
5.   Elemento receptor:  
 

16- Son mecanismos que reciben la energía o movimiento del elemento motriz y lo trasladan a otro sitio 
        (elemento receptor). 

1.  Elemento motriz:  
2.  Mecanismo:. 
3.  Mecanismos de transmisión del movimiento. 
4.  Mecanismos de transformación del movimiento. 
5.   Elemento receptor:  
 

17- Son mecanismos que reciben la energía o movimiento del elemento motriz, y transforman el tipo de movimiento para adecuarlo a 
las necesidades o características del elemento receptor. 

 
1.  Elemento motriz:  
2.  Mecanismo:. 
3.  Mecanismos de transmisión del movimiento. 
4.  Mecanismos de transformación del movimiento. 
5.   Elemento receptor:  
 

18- son artilugios muy sencillos ideados en la antigüedad por el ser humano para ahorrar esfuerzos a la hora de realizar ciertas 
tareas. 
 

1. Las máquinas simples  
2.  Los mecanismos de transmisión lineal  

  3.   Palancas. 
  4.   Poleas. 
 

19- Cual de las siguientes afirmaciones es verdadera  
 
1- Palancas de primer grado. 

La fuerza aplicada se sitúa entre la resistencia a vencer y el punto de apoyo (fulcro). 
2- Palancas de tercer grado. 

El punto de apoyo (fulcro) se sitúa entre la fuerza aplicada y la resistencia a vencer. 
 
3- Palancas de segundo grado. 

La resistencia a vencer se sitúa entre la fuerza aplicada y el punto de apoyo (fulcro). 
 
 

20- Se trata de un mecanismo donde su eje se fija a un soporte, manteniéndola inmóvil. 
No proporciona ahorro de esfuerzo para subir una carga (F = R). Sólo se usa para cambiar la dirección o sentido de la fuerza 
aplicada y hacer más cómodo su levantamiento (porque nuestro peso nos ayuda a tirar). 
 

1. Polea  
2. Rueda dentada  
3. Engranaje  
4. Polipasto  

 
 

21- Cual de las siguientes expresiones es verdadera. 

 
a- Esta expresión matemática tiene una interpretación práctica muy importante: “cuanto mayor sea la distancia de la fuerza 

aplicada al punto de apoyo (brazo de fuerza), mayor  será el esfuerzo a realizar para vencer una determinada 
resistencia”. 

 
b- Esta expresión matemática tiene una interpretación práctica muy importante: “cuanto mayor sea la distancia de la fuerza 

aplicada al punto de apoyo (brazo de fuerza), menor será el esfuerzo a realizar para vencer una determinada 
resistencia”. 

 
c- Esta expresión matemática tiene una interpretación práctica muy importante: “cuanto menor sea la distancia de la fuerza 

aplicada al punto de apoyo (brazo de fuerza), menor será el esfuerzo a realizar para vencer una determinada 
resistencia”. 
 

d- Esta expresión matemática tiene una interpretación práctica muy importante: “cuanto mayor sea la distancia de la fuerza 
aplicada al punto de apoyo (brazo de fuerza), mayor será el esfuerzo a realizar para vencer una determinada 
resistencia”. 

  
 

22- Cual de los siguientes mecanismos no es mecanismos de transmisión circular  
. 
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1. Ruedas de fricción. 
2. Polea  
3. Transmisión por correa. 
4.  Engranajes. 
5.  Transmisión por cadena. 
6.  Tornillo sinfín – corona. 
 
 

23- Una de las siguientes afirmaciones no es verdadera  
 

Características: 

1- la rueda conducida siempre gira en el mismo sentido al de la rueda motriz. 

2- Las ruedas de fricción pueden patinar: no se pueden usar para transmitir 

grandes potencias. 

3- La rueda de mayor tamaño siempre gira a menor velocidad que la rueda más 

pequeña: permiten sistemas de aumento o reducción de la velocidad de giro. 

 

 

 

 
 

 

 

24- Una de estas caracteristicas no es verdadera  

 
 
 

Características: 

1- La transmisión por rozamiento de la correa puede patinar. El 

deslizamiento disminuye usando poleas en vez de ruedas. 

2- La  rueda/polea de  mayor  tamaño siempre gira  a mayor 

velocidad que la rueda/polea más pequeña. Permite  construir  

sistemas de  aumento  o disminución de velocidad de giro. 

3- En función de la posición de la correa se puede conseguir que 

la polea conducida gire en el mismo sentido o en sentido inverso. 

 

 

 

 

 

 

25- Una de estas caracteristicas no es verdadera  

 

 

 

 

 

(a) Este polipasto permite reducir la fuerza a la mitad (F = R/2) 
(b) Este polipasto permite reducir la fuerza a la tercera parte (F = R/3) 
(c) Este polipasto permite reducir la fuerza a la cuarta parte (F = R/4) 
(d) Ninguno de los anteriores  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

26- Cual de los siguientes mecanismos realiza las siguientes funciones Aplicaciones: movimientos lineales de precisión 
(microscopios), sacacorchos, regulación de altura de los trípodes, movimiento de estanterías móviles en archivos, farmacias 
o bibliotecas, cerraduras, funiculares, apertura y cierre de puertas automáticas de corredera, desplazamiento máquinas 
herramientas (taladros, tornos, fresadoras...), cerraduras, gatos de coche, etc. 
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1.  Tornillo – tuerca. 
2.  Piñón – cremallera. 
3.  Leva. 
4.  Biela – manivela. 

 
         

27- Una de estas caracteristicas no es verdadera 

 

Características: 

1- Los dientes de las ruedas motriz y conducida ajustan perfectamente 

(engranan) por lo que nunca patinan. Se pueden emplear para 

transmitir grandes potencias. 

2- La rueda conducida gira en el mismo sentido a la rueda motriz. 

3- En función del tamaño de cada rueda dentada (número de dientes), 

se pueden construir sistemas de aumento o reducción de la velocidad 

de giro. 

 
 
 
 
 
 

28- Una de estas caracteristicas no es verdadera 

 

Características: 

1- La  transmisión  se  produce  por  empuje  de  la cadena 

sobre los dientes de las ruedas     se evitan los resbalamientos. 

2- Sólo se puede emplear para transmitir movimiento circular entre 

ejes paralelos. 

3- La  rueda  dentada  conducida  gira  en sentido contrario a la 

rueda dentada motriz. 

 
 
 
 
 
 

 

29 - Señale cual es el mecanismo que corresponde -Es  un mecanismo 

que  se  usa  para  transmitir  un movimiento circular entre ejes 
perpendiculares. 

-Es   un   mecanismo   que   proporciona   una   gran reducción de velocidad de giro. 

 
1.  Tornillo – tuerca. 
2.  Piñón – cremallera. 
3.  Leva. 
4.  Biela – manivela. 
Tornillo sin fin –corona  

 
 

30 - Cual de estos mecanismos no es mecanismos de transformación del movimiento: 
1.  Tornillo – tuerca. 
2.  Piñón – cremallera. 
3.  Leva. 
4.  Biela – manivela. 
5- Tornillo sin fin –corona  
 
31- en que circunstancia el sistema queda en equilibrio  

 

¿ 
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32- ¿Con cuál de las palancas habrá que realizar más fuerza?                            

 

 

 
 

 

 

 

2- ACTIVIDAD (sentido comun)  

Responde en la plantilla con números no con letras  

A=1  B=2  C=3  
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